1+X无人机考试题库含答案



	



	1+X无人机考试题库含答案


	1、下面说法正确的是A、一般来讲，多旋翼飞行器反扭矩的数值是比较大的B、多旋翼飞行器在稳定垂直上升时，所有旋翼总的反扭之和增加C、多旋翼飞行器的反扭矩通过旋翼两两互相平衡答案C



	2、使飞机绕纵轴产生侧倾的力矩称为A、滚转力矩B、偏航力矩C、俯仰力矩答案A答案解析滚转是绕纵轴的运动



	3、同架同样重量的飞机A、在高原机场降落比在平原机场降落需要的跑道短B、在高原机场降落和在平原机场降落需要的跑道一样长C、在高原机场降落比在平原机场降落需要的跑道长答案C答案解析高原空气稀薄，空气密度小，起飞速度大，所需跑道长



	4、无人机飞行时收起起落架，会使飞机A、全机阻力无明显变化B、全机阻力减小C、全机阻力增大答案B



	5、对流层的高度，在地球中纬度地区约为？A、16公里B、11公里C、8公里答案B答案解析对流层高度在不同维度不同，在中维度约为11公里



	6、暖锋是指A、温度较高与温度较低的两个气团交汇时，温度高的一侧B、锋面在移动过程中，暖空气推动锋面向冷气团一侧移动的锋C、一侧气团温度明显高于另一侧气团温度的锋答案B答案解析暖一冷称为暖锋，冷一暖称为冷锋答案C



	58、植保无人机级别为A、V类B、IV类C、VI类答案A



	59、对流层的高度，在地球中纬度地区约为A、11公里B、16公里C、8公里答案A答案解析对流层在不同维度高度不同，低纬度地区上界高度17T8km；中纬度地区上界高度10-12km；高纬度地区上界高度8-9km；



	60、多轴飞行器控制电机转速的直接设备为______A电调电源飞控、答案A B答案解析电调是电子调速器的意思，A.正确、C、



	7、民用无人机超视距驾驶员机长合格证申请人必须具有操纵民用无人机不少于多少小时的飞行训练时间A、56B、44C、100答案A



	8、在温暖的天气飞行在较低高度，有时会遇上湍流空气，以下描述正确的是A、在类似成片树林的广阔植被区域发生上升气流B、在大片水体区域发生上升气流C、很可能在在路面和荒地上空发生上升气流答案C答案解析白天在太阳的辐射作用下，山岩地、沙地、城市地区比水面、草地、农村升温快，其上空受热后温度高于周围空气，因而体积膨胀，密度减小，使浮力大于重力而产生上升气流



	9、目前民用无人机上多用到的舵机属于哪种伺服执行机构类型A、电动伺服执行机构B、电液伺服执行机构C、气动伺服执行机构答案A答案解析目前多使用的为电动伺服执行机构



	10、当前国内民用无人机的主要控制方式不包括A、自主控制B、人工遥控C、人工智能答案C



	11、遥控无人机着陆的过程不包括A、平飘接地和着陆滑跑B、下降和定高C、下滑和拉平答案B



	12、频段可用于无人机系统下行链路，该无线电台工作时不得对其他合法无线电业务造成影响，也不能寻求无线电干扰保护A、



	840.5-845MHZ B、2408-2440MHz C、1430-1446MHZ答案B



	13、根据机翼的设计特点，其产生的升力来自于A、机翼上下表面的正压强B、机翼下表面的正压和上表面的负压C、机翼下表面的负压和上表面的正压答案B答案解析升力的来源机翼上下表面的压力差，下表面为正压，上表面为负压



	14、无人机航迹规划需要综合应用,以获得全面详细的无人机飞行现状以及环境信息，结合无人机自身技术指标特点，按照一定的航迹规划方法,制定最优或次优路径A、导航技术、地理信息技术以及远程感知技术B、导航技术、航迹优化算法以及地理信息技术C、飞控技术、导航技术以及地理信息技术答案A



	15、着陆目测是驾驶员驾驶员对飞机飞行高度和降落点进行目视判断，对于目测质量的评判为A、飞机没有达到目测接地范围就接地的，叫目测高B、飞机超过目测接地范围才接地的，叫目测低C、飞机没有达到目测接地范围就接地的，叫目测低答案C



	16、失速的直接原因是A、低速飞行B、高速飞行C、迎角过大答案C答案解析失速原因主要是迎角过大



	17、国际上对以下哪些能见度定义是正确的？A、烟雾的能见度定义为不足1km B、霾的能见度为3km~5km C、薄雾的能见度为1km?3km答案A答案解析国际上对烟雾的能见度定义为不足1km,薄雾的能见度为l-2km,霾的能见度为2-5km



	18、多轴飞行器不属于以下哪个概念范畴A、直升机B、重于空气的航空器C、自转旋翼机答案c答案解析不属于自转旋翼机



	19、飞机在空中飞行时，如果飞机处于平衡状态，则A、作用在飞机上的所有外力平衡，所有外力矩不平衡B、作用在飞机上的所有外力平衡，所有外力矩也平衡C、作用在飞机上的所有外力不平衡，所有外力矩平衡答案B答案解析平衡状态就是指所以外力和外力矩都平衡



	20、飞行驾驶员操纵无人机定高平飞时，下列正确的操纵是A、不断检查空速、高度和航向指示B、偶尔关注一下空速、高度和航向指示C、定高平飞结束前可以休息答案A



	21、下面关于雾说法不正确的是A、大雾会影响无人机的起降手动操作B、大雾会影响无人机航拍任务设备效果C、大雾会影响无人机的航线自主飞行答案C



	22、下列关于升阻比的哪种说法是不正确的A、升阻比成线性增加B、升力系数达到最大时，升阻比也达到最大C、升力和阻力之比升阻比达到最大之前，随迎角增加答案B答案解析参照升力公式和阻力公式，升阻比其实就是升力系数和阻力系数的比，升阻比达到最大时，应该是两个系数比最大而不是升力系数最大



	23、遥控无人机着陆时，拉平高的修正方法是A、发现有拉高的趋势，应停止继续拉杆B、发现有拉高的趋势，应停止拉杆或增加拉杆量，让飞机上升C、发现有拉高的趋势，应停止拉杆或减小拉杆量，让飞机下沉答案C



	24、飞行手册中规定着陆不能刹车状态接地，主要是因为A、使机轮起转力矩增大而损坏B、可能导致滑跑时拖胎C、可能使刹车装置失效答案A



	25、遥控无人机着陆时，收油门的基本要领是A、跟着感觉操作B、适时、柔和C、适时、快速答案B



	26、螺旋桨叶本身是扭转的，因此桨叶角从毂轴到叶尖是变化的最大安装角或者最大桨距在A、叶尖处B、桨叶中部C、毂轴处答案C



	27、遥控器设置菜单中REV是设置什么的？A、通道反向B、通道行程C、失控保护答案A



	28、飞行任务书是许可飞行人员进行转场飞行和民用航空飞行的基本文件A、驻机场航空单位或者航空公司的运行管理部门B、驻机场航空单位或者航空公司的调度或签派部门C、驻机场航空单位或者航空公司的负责人答案B



	29、固定翼无人机配平主要考虑的是沿纵轴的前后位置A、气动焦点B、发动机C、重心答案c答案解析配平主要看重心



	30、以下关于翼型相对厚度和相对弯度正确的是？A、翼型中弧线的最高点距离弦线的最大距离与翼弦的长的比值称为相对厚度B、翼型相对厚度越大，相对弯度就越大，产生的升力就越大C、翼型上下表面垂直翼弦的距离最长的距离值称为相对厚度答案A



	31、调飞机遥控器的前四步A、新建模型、模型重命名、选择发射制式、失控保护B、新建模型、选择发射制式、定义开关、失控保护C、新建模型、选择发射制式、中立微调、行程量设置答案B



	32、多轴飞行器的螺旋桨A、桨根处线速度小于桨尖处线速度B、桨根处线速度大于桨尖处线速度C、桨根处线速度等于桨尖处线速度答案A答案解析角速度一定下，桨尖速度更大



	33、关于多轴飞行器的反扭矩说法不正确的是A、多轴飞行器的俯仰运动通过改变各个旋翼的反扭矩来实现B、单个旋翼反扭矩的大小取决于电动机转速C、单个旋翼的反扭矩会迫使多轴飞行器向旋翼旋转的反方向偏转答案A答案解析俯仰和横滚运动都是通过改变电机的转速，航向运动是通过改变反扭实现的



	34、对于无人机植保作业，运营人指定的一个或多个作业负责人有何要求A、接受了相应理论知识及飞行技能的培训或具备相应的经验，并向局方或局方授权部门B、持有民用无人机驾驶员合格证并具有相应等级C、以上都有答案C



	35、遥控无人机平飞、爬升和下降转换时产生偏差的主要原因不包括A、天气状况不佳B、平飞、爬升、下降三种飞行状态变换时，推杆、拉杆方向不正，干扰其他通道C、动作粗，操纵量大，造成飞行状态不稳定答案A



	36、飞机发生螺旋后，最常规的制止方法是A、立即推杆到底改出失速B、立即向螺旋反方向打舵到底制止滚转C、立即加大油门增速答案B答案解析螺旋改出立即向螺旋反方向打舵到底制止滚转



	37、多轴航拍中往往需要使用相机的位移补偿功能，导致使用此功能的原因是A、飞行器姿态不稳B、风速C、飞行器的速度答案C答案解析关键词位移补偿，与姿态无关，主要受飞行器速度的影响



	38、六轴飞行器安装有A、6个顺时针旋转螺旋桨B、3个顺时针旋转螺旋桨，3个逆时针旋转螺旋桨C、4个顺时针旋转螺旋桨，2个逆时针旋转螺旋桨答案B答案解析六轴的6个螺旋桨3个顺时针旋转，3个逆时针旋转，以抵消反扭矩



	39、机场吹东风时，飞机起飞着陆的最好方向应是A、由北向南B、由东向西C、由西向东答案C答案解析东风是由东向西，应逆风着陆



	40、活塞发动机在慢车状态下工作时间过长,易带来的主要危害是A、气缸头温度过高B、滑油消耗量过大C、电嘴挂油积炭答案C



	41、在山区飞行时应当注意，最强的乱流出现在A、山谷中间B、山的迎风坡C、山的背风坡答案A



	42、多轴飞行器的螺旋桨？A、桨根处升力系数等于桨尖处升力系数B、桨根处升力系数小于桨尖处升力系数C、桨根处升力系数大于桨尖处升力系数答案C答案解析桨根迎角大，升力系数大



	43、某多轴电机转速为3000转，是指A、每秒钟3000转B、每小时3000转C、每分钟3000转答案C答案解析转速为3000转意思为每分钟3000转



	44、气流沿机翼表面流动，影响由层流变为紊流的原因不包括A、在翼表面流动长度B、空气的流速C、空气比重答案C答案解析空气的比重指的是空气的相对密度，与层流变为紊流的关系不



	45、X模式6轴飞行器从悬停转换到向左平移，哪两个轴需要减速A、横轴右侧B、横轴左侧C、纵轴左侧答案C



	46、流体的伯努利定理A、适用于粘性的理想流体B、适用于不可压缩的理想流体C、适用于不可压缩的粘性流体答案B答案解析伯努利定理的使用条件是针对理想流体



	47、对于混合燃油发动机，冬天的燃油、机油混合比针对夏天应如何调整A、燃油机油混合比适当增大B、燃油机油混合比适当减小C、燃油机油混合比不变答案A



	48、飞机上产生的摩擦阻力与大气的哪种物理性质有关A、可压缩性B、温度C、粘性答案C答案解析摩擦阻力主要与大气粘性有关



	49、起落航线飞行开始一转弯和结束四转弯的高度一般不得低于A、50米B、150米C、100米答案c



	50、当俯视四轴无人机逆时针转动时一，各个螺旋桨的变化A、顺时针两个桨减速逆时针两个桨加速B、顺时针两个桨加速逆时针两个桨加速C、顺时针两个桨加速逆时针两个桨减速答案C



	51、1英寸等于多少厘米A、



	2.54厘米B、



	25.4厘米C、254厘米答案A



	52、无人机注册证书颁发给飞机所有者作为注册证明A、存放备查B、随时随机携带C、作为售出证明答案B



	53、高空空域是指标准海平面气压多少米（不含）以上的空域？A、7000米B、8000米,C、6000米答案C



	54、飞机离地速度越小，则A、滑跑距离越长，飞机的起飞性能越好B、滑跑距离越短，飞机的起飞性能越差C、滑跑距离越短，飞机的起飞性能越好答案C答案解析离地速度小证明起飞性能好，所需滑跑距离也短



	55、当迎角达到临界迎角时A、升力突然大大降低，而阻力迅速增加B、升力和阻力同时大大增加C、升力突然大大增加，而阻力迅速减小答案A答案解析参考升力迎角曲线



	56、无人机制造商编写的随机文档《无人机所有者/信息手册》A、特殊飞行器需局方批准B、不需局方批准C、需经局方批准答案B



	57、关于无人机GPS天线与遥控器接收机天线的说法错误的是？A、GPS接收卫星信号（一般为顶视蘑菇头）B、接收机接收地面遥控发射机遥控信号（一般为90度布置的两个小鞭状天线）C、GPS一般为定向天线，位于机体下方。



